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今回のお話

• について

• ダンピング制御のモデル計算

• センサ アクチュエータの性能評価



の鏡防振装置



• 腕共振器鏡用の最大の防振装置

• この発表は特に常温部分のお話



• 腕共振器鏡用の最大の防振装置

• この発表は特に常温部分のお話



に対する要求

鏡変位雑音

振動モードの減衰時間

ダンピング制御

http://gwdoc.icrr.u-tokyo.ac.jp/cgi-bin/DocDB/ShowDocument?docid=4155


問題点

振り子全体のねじれ モード

 ダンピング制御が難しい



問題点

振り子全体のねじれ モード

 ダンピング制御が難しい

この段にセンサ アクチュエータを
追加してダンピングできないか？

やったこと：

モデル計算によるダンピング制御

センサ アクチュエータ

の性能評価



のモデル計算

• 剛体モデル計算ツール

•

• 制御系含む状態空間モデル

最新版は にて共有

•

•

検索

https://granite.phys.s.u-tokyo.ac.jp/svn/LCGT/trunk/VIS/
https://www.google.co.jp/webhp?sourceid=chrome-instant&ion=1&espv=2&ie=UTF-8#q=JGW+SUMCON


固有モード

問題となる モード

•

•

•

•



ステージの制御

 モードは見えない



ステージの制御

 モードの振動を制御可能



ステージでは
次が見えない！



振動モードの減衰時間 制御

要求値



ステージにセンサ アクチュエータを付けれ

ば モードを制御できる



センサ アクチュエータ

（吊られているマス）

ローパス
フィルタ

復調器

発振器

地面側
変位信号

• の

軸方向変位センサ



（吊られているマス）

地面側
アクチュエーション信号

センサ アクチュエータ

• の同軸に

磁石

• 周波数帯域を分けて駆動

センサ：

アクチュエータ：



性能評価

センサ

☑

☑

☑

アクチュエータ

☑

☐

☐



結果と要求値の比較



まとめ

のインストール準備・制御系のデザイン

を進めている

やったこと

• モデル計算による モードのダンピング制御

• プロトタイプの性能評価





インストール予定



振動スペクトルの計算方法

各懸架点にオフセット

 並進地面振動から 回転へ


