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KAGRA  visitor  program	

• From	  Aug.	  3	  to	  7,	  2015	  
• At	  the	  surface	  building	  of	  Kamioka	  Office	  
and	  the	  central	  area	  in	  the	  tunnel	  
東京大学宇宙線研究所　重力波推進室神岡分
室とKAGRA坑内にて作業	
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KAGRA	
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Main  jobs	

• Pc	  work	  (パソコン作業)	  
コントロールルームのディスプレイに表示するための	  
制御系ブロック線図の作成	  
•  In	  the	  tunnel	  (坑内作業)	  
計算装置のケーブルの接続作業	
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simulink	

•  LIGO制御システム図を参考にdebugしながら、
ブロック線図を作成	
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Control  system	

例　制御回路	

dt
d

LPF

減衰力	変位検出器	

重力波を	  
とらえるより	
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Double  pendulum	

　二つのモードがある	  
（独立な二つの単振動の
重ね合わせで表わす）	
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簡単なモデルの作成	

Challenging	  animaQon	  
Point	  mass:	  0.8kg	  
Length:	  0.4m	  
Angle:	  enough	  narrow	  



Double  pendulum	

　振れ幅の
角度は十分
小さいと近似
している。	  
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Double  pendulum  with  damping  force	

速度に比例
した減衰力
を１段目に
与えている。	

•  速度の検知	  
•  減衰力を与
える装置	
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ADC  and  DAC	

検出器	

ADC	

デジタル処理	

DAC	

制御装置	
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ADC  and  DAC	
Analog	  signal　　　　　digital	  signal	

t

t

連続時間信号	

インパルス列	

サンプル値信号	

t
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ConnecAng  cable	

• 坑内入り口の計算機室からcenter	  roomの計算機
がある所まで約100ｍのケーブルを繋げた	  
• タイミングケーブルとファイバーケーブル	  
• ファイバーケーブルは慎重に取り扱う	  
• 坑内は涼しい	
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in  kamioka  Town	

• 同じ研究室の人も来ていた	  
• 自炊や掃除	  
• 神岡町の自然が美しかった	
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